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Numero de créditos: 4
Carga horaria semestral: 60h Carga horéaria de extenséo: Oh
Carga horaria semanal tedrica: 4h
Carga horaria semanal pratica: Oh Semestres: Il
Objetivos

- Transmitir os conceitos e leis fundamentais da analise de controle em sistemas lineares.- Desenvolver o
raciocinio para a solucdo de problemas nessa area.- Fornecer ao aluno subsidios conceituais e aplicados para
as disciplinas do curso de engenharia elétrica as quais necessitam destes principios.

Ementa

Sistemas em malha aberta e em malha fechada. Sistemas lineares invariantes no tempo. Sistemas analogos e
modelagem de sistemas fisicos. Diagrama de blocos e de fluxo de sinais. Representacgéo e analise de sistemas
dindmicos no espaco de estados. Andlise de resposta transitdria. Anélise de resposta permanente.

Pré e correquisitos

ELT 221 ou (MAT 340 e FIS 370)

Oferecimentos obrigatérios

Curso Periodo
Engenharia Elétrica 6
Engenharia Fisica 8

Oferecimentos optativos

Nao definidos
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Conteddo
Unidade T P ED |Pj To
l.Introducéo a sistemas de controle 4h Oh Oh Oh 4h
1.Histdrico
2.Exemplos de sistemas de controle
2.Sistemas em malha aberta e em malha fechada 4h Oh Oh Oh 4h

1.Malha aberta e Malha fechada
2.Sistemas de controle com retroalimentacéo

3.Sistemas lineares invariantes no tempo 4h Oh Oh Oh 4h
1.Equacgobes diferenciais invariantes no tempo
2.Exemplos de modelos matematicos de sistemas lineares
invariantes no tempo

4.Sistemas anélogos 6h Oh Oh Oh 6h
1.Equacbes diferenciais lineares de sistemas analogos
2.Circuitos elétricos analogos
3.Linearizacéo de sistemas

5.Modelagem de sistemas fisicos 8h Oh Oh Oh 8h
1.Modelagem matematica de sistemas fisicos
2.Sistemas mecanicos
3.Sistemas hidraulicos
4.Sistemas térmicos
5.Sistemas eletromecéanicos

6.Func¢des de transferéncia 4h Oh Oh Oh 4h
1.Determinagdo de funcao de transferéncia de sistemas fisicos
2.Resposta ao impulso unitario
3.Resposta ao degrau unitario
4.Resposta a rampa unitaria

7.Diagrama de blocos e de fluxo de sinais 4h Oh Oh Oh 4h
1.Construcao de diagramas de blocos
2.Reducéo de diagramas de blocos
3.Algebra de diagramas de blocos
4.Grafico de fluxo de sinais
5.Férmula de Mason

8.Representacao e analise de sistemas dinamicos no espago de 8h Oh Oh Oh 8h
estados
1.Variaveis de estado e equacgBes no espaco de estados
2.Correlacéo entre funcdes de transferéncia e equacdes no
espaco de estados
3.Representacao de sistemas dindmicos no espaco de estados
4.Discretizagéo da resposta no dominio do tempo

9.Analise de resposta transitéria 10h | Oh Oh Oh 10h
1.Sistemas de primeira e segunda ordem
2.Sistemas de ordem superior
3.Especificacdes da resposta transitéria
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10.Anédlise de resposta permanente 4h Oh Oh Oh 4h
1.Andlise de coeficientes de erros estéticos 1
2.Critério de Routh para analise de estabilidade no plano
complexo
11.Controladores industriais 4h Oh Oh Oh 4h
1.1 Ac¢Bes de controle 1
2.2 Controladores: ON-OFF, P, I, PI, PD e PID
Total | 60h | Oh Oh Oh 60h
Tedrica (T); Pratica (P); Estudo Dirigido (ED); Projeto (Pj); Total (To);
Planejamento pedagogico
Carga horaria Itens
Tedrica Apresentacao de conteddo oral e escrito em quadro convencional; e Apresentacao
de contelido oral e escrito com o0 apoio de equipamento (projetor, quadro-digital,
TV, outros)
Pratica N&o definidos
Estudo Dirigido N&o definidos
Projeto N&o definidos
Recursos auxiliares N&o definidos
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Bibliografias basicas

Descricéo Exemplares

OGATA, K.. Engenharia de controle moderno. 4.ed. S&o Paulo: Prentice Hall, 2003. 0

Bibliografias complementares

Descricéo Exemplares
DORF, C.R.; BISHOP, R.H. Sistemas de controle modernos. 8.ed. Rio de Janeiro: LTC, 2001. 0
KUO, B. C. Automatic control systems. 7.ed. New Jersey: Pretince-Hall Internacional 0

Editions.1995. USA.

PHILIPS, C.L., NAGLE, H.T. Digital control system analysis and design. 2.ed. New Jersey, USA: 0
Prentice-Hall International Editions, 1990.
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